JACK-UP多电机群控仿真系统
1、系统组成及技术要求
	序号
	名称
	技术要求
	数量

	1
	伺服电机
	[bookmark: _GoBack]S120, S-1fk7高动态电机1AC/230V,  Pn= 3kW, Nn= 3000rpm, Mn=10Nm, 轴高80mm, , 光轴 , 不带抱闸 , IP64
	1

	2
	伺服驱动器
	S120 伺服1AC/230V, 3kW,
	1

	3
	机架
	安装系统所有硬件，携带提手便于搬运。
	1套

	4
	齿轮箱
	4输入1输出
	1套

	采购预算
	系统化集成，总价不超过￥19万元


2、系统功能
利用实验室已有的Simotion运动控制器和Sinamics驱动模块平台，驱动JACK-UP半实物仿真系统，齿轮箱模拟JACK-UP桩腿，4电机等时同步驱动，实现协同自适应控制、齿轮同步控制、负载分配均衡控制，增加MCD技术，实现多桩腿电机群控系统仿真。利用齿轮箱的负载电机，模拟伺服绞车驱动控制。

