智能图像信息采集设备-技术参数要求

1.桌面型工业四轴机械臂

数量：2台

1.机器臂轴数：≥4
2.最大负载：≥500g
3.最大运动范围：≥400mm
4.★重复定位精度：±0.05mm
5.J1关节：±90°
6.J2关节：-0°～85°
7.J3关节：-10°～95°
8.J4关节：-90°～90°
9.额定功率：≥60W
10.通讯方式：TCP/IP等
11.底座接口：
12.数字输入 ≥16个
13.数字输出 ≥16个
14.Ethernet ≥2个
15.USB 2.0 ≥2个
16.编码器输入 ≥1个
17.末端接口：
18.数字输入 ≥1个
19.数字输出 ≥1个
20.气路接口 ≥1个
★21.支持拖动示教功能；
★22.TCP极限速度：≥248mm/s(SGS检测，参照标准：EN ISO 10218-1:2011，提供相应产品第三方检测报告并加盖生产厂家公章)；
★23.机械臂低电压保护电路的带电部分须与其它带电电路保持电气隔离(SGS检测，参照标准：IEC 60204-1:2016 / EN 60204-1:2018，提供相应产品第三方检测报告并加盖生产厂家公章)；
★24.机械臂应具备电磁兼容性(SGS检测，参照标准：EN IEC 61000-6-2:2019、EN IEC 61000-6-4:2019，提供相应产品第三方检测报告并加盖生产厂家公章)。

2. 全向智能移动抓取平台

数量：2台

全向智能机器人移动抓取平台，应可用于搭载桌面机器人，让原本只能固定在台面的机械臂在更大空间范围中动起来，操作简单，轻松上手。应包含内置AI算法的末端智能摄像头和底盘前置摄像头给机械臂装上了智能的眼睛，满足更多使用场景。该移动平台具有有线、蓝牙、手柄遥控、离线脚本等多种控制方式。通过教学平台，可对设备进行积木编程和Python编程，应完善的课程内容和和丰富的地图配件包实践场景为学习编程提供了强大的资源支持
技术参数：
1.整机重量：≤5kg
2.最大负载：≥5kg
3.材料：工程塑料（PC+ABS）、铝合金、不锈钢（转轴、悬挂轴）。
4.通信方式：支持2.4GHz遥控、支持USB串口、支持蓝牙通信等方式。
5.编程软件：积木编程/python编程。
6.传感器：超声波传感器 不少于4个、陀螺仪不少于 1个。
★7.AI摄像头：底盘AI摄像头 不少于1个、末端AI摄像头 不少于1个。
8.动力：直流有刷电机（带编码器） 不少于4个，麦克纳姆轮 不少于4个。
9.声光：具备可编程蜂鸣器、可编程RGB-LED不少于4个。
10.接口：USB-Type-C接口不少于1个 、通用4pin接口不少于1个 、12V电源接口不少于1个。
★11.底盘AI摄像头：USB-Type-C接口（摄像头固件升级）不少于1个、MircoSD卡插槽不少于1个。
★12.AI视觉功能：至少包括视觉巡线、摄像头路标识别、颜色积木块检测、二维码识别等。
★13.产品标配地图配件包，包含路牌、置物盒子、目标模型，方便用户快速搭建自动驾驶的城市道路场景；底盘上有置物托盘，可同时装载多个目标模型运行。模拟自动驾驶、智能物流等未来城市科技应用场景。

注：
1.加★号指标必须满足
2.保修期：不少于1年
[bookmark: _GoBack]3.交货期：合同签订后4周内
