导航信号处理板

项目概述：
[bookmark: _GoBack]需求一套，用于进行多模卫星导航系统、惯导及天文导航信号处理。

技术规格要求：
1） 至少支持GPS L1, GLONASS L1， BeiDou B1, Galileo E1， SBAS， QZSS， WAAS， EGNOS，等系统信号；
2） 导航数据输出频率不低于500 Hz；
3） 横滚/俯仰姿态角测量精度不低于0.05°；
4） 升沉测量精度不低于5cm或5%；
5） 升沉测量范围不小于50m；
6） 横滚角测量范围和俯仰角测量范围为±90°；
7） 角速度测量范围±300°/s；
8） 加速度测量范围±40g；
9） 最大图像输出帧率不低于138FPS；
10） 支持全球范围内的GPS原子钟授时，时间误差不高于1微妙；
11） 支持12-bit的输出样本深度；
12） 支持50微秒-1800微秒的拍摄曝光时间；
13） 可单独实现天文导航，支持卫导/惯导/天文组合信号处理与解算能力；
14） 具有自适应星图匹配与抗信号干扰功能；
15） 支持MODBUS等标准数据通信协议；

