附件一： 仪器设备清单（含设备配置需求及技术要求）          采购信息编号：
本次采购为前期采购的Lift-AGV系统电气控制部分备件，关于Lift-AGV指标等技术请电询。
要求该备件与前期采购的Lift-AGV系统能够一比一替换，主要参数指标如下：
驱动控制器部分：小车驱动控制器采用嵌入式系统，提供全部控制源代码，推荐采用DSP+ARM双核系统，采用实时操作系统，采用CAN总线或其他相关工业总线通讯系统，并能保留16-32个IO口用作备用

导航控制器部分：支持卫星定位通讯接口，支持NMEA0183协议，推荐采用北斗定位系统；支持陀螺仪定位通讯接口，支持串行定位数据通讯；支持主流SLAM导航系统通讯接口，推荐采用德国SICK SLAM导航系统通讯标准；定位信息刷新频率不低于5Hz，在卫星遮挡情况下，具备持续惯性导航能力；卫星及惯性复合导航定位精度20mm以内；导航信息融合系统采用嵌入式系统，提供全部控制源代码，推荐采用DSP+ARM双核系统，采用实时操作系统，采用CAN总线或其他相关工业总线通讯系统，并能保留16-32个IO口用作备用

传感器控制器部分：支持主流激光雷达扫描系统，具备直接IO连接安全防撞雷达的能力，且不少于支持4台相关激光雷达的能力，兼容SICK和BEA相关激光扫描设备；除支持IO接口外，需同时支持激光雷达扇面扫描数据接入，兼容SICK和BEA相关激光扫描设备；除激光雷达外，能够支持其他传感器的接入，如超声波传感器、摄像机等；能够实现对各类传感器的协调管理，如时间同步管理、空间同步管理等；预留不少于4组传感器IO接口；数模转换精度不得低于10位；传感器信息融合系统采用嵌入式系统，提供全部控制源代码
主控制器部分：主控系统平台同时支持Window和Linux操作系统；处理器性能不得低于英特尔I5-480M 2.66GHz；内存不得低于4GB；硬盘需采用固态硬盘，容量大小不得低于60GB；RS232接口数量不低于3个；以太网口数量不少于2个；系统接口完美兼容导航系统、传感器系统、驱动系统、远程控制系统、半实物仿真平台的接口；需提供主控系统控制软件全部源代码。
