Shipflow软件（粘性流）技术要求
一、模块组成
1．XBOUND
XBOUND计算薄湍流边界层的程序；

2．
XGRID
XGRID 生成用于 XCHAP 计算的体网格；

3．
XCHAP
重叠网格RANS求解器，能处理复杂的重叠网格拓扑结构（比如舵、艉轴架、轴等）；

4．SPOST
分析和结果可视化模块；
二、功能要求
	模块
	功能

	SHIPFLOW 粘性计算模块
	包含模块： XGRID, XCHAP, 6线程并行： -- XCHAP （粘性流求解器）: 带有重叠网格RANS求解器，能处理复杂的重叠网格拓扑结构（比如舵、艉轴架、轴等），采用RANS方法、完全耦合K-ωSST和显式代数应力模拟（EASM），计算域离散采用有限体积格式和淹没边界技术重构体网格，采用VOF模型计入自由液面影响。通过计算可获得速度场、压力场、摩擦阻力、粘压阻力系数、总阻力、自航因子、螺旋桨伴流场等。 -- XGRID 粘性流网格划分: 自带体网格和重叠网格生成器，能用于XCHAP计算模型的准备。能实现水面船舶和潜体的网格自动划分；具备丰富的网格划分设置可由设计人员进行选取；可生成方尾网格；在不指定前提下，具备采用默认设置自动划分网格的功能；参数化的船舶附体、涡发生器设计，或可通过事先基于前处理模块设计附体形状，并基于软件提供的面元生成引擎自动进行面网格划分并转化成体网格，并计入全附体计算，重叠网格技术的附体网格划分等。 -- 并行计算模块：六线程并发计算（maximal 6 threads in total XCHAP)


