微机控制电子万能试验机——技术要求

1、 设备功能要求：
满足GB228.1-2010《金属拉伸试验方法》规定的对试验机的技术要求，满足橡胶、塑料等非金属材料力学试验。具有应力速率控制、应变速率控制和位移速率控制等三种控制方式，在试验过程中按照设定程序自动的平滑切换。是 GB228.1-2010《金属拉伸试验方法》起草单位的产品，通过测量管理体系认证（提供该证书盖章复印件）
2、 技术指标要求
1. 试验机级别：0.5级

2. 最大试验力：300KN
3. 试验力有效测量范围：0.4%-100%F•S 

4. 试验力相对误差：±0.5%；

5. 试验力分辨力：50万码（全量程不分档）

6. 变形测量范围：1%-100%F•S；

7. 位移分辨力：0.000015㎜；

8. 试验力速率控制调节范围：0.005-10%F•S/s；

9. 位移速率控制调节范围：0.001-300㎜/min；

10. 力、变形、位移保持控制范围：0.3%-100%F•S

11. 力、变形、位移保持控制相对误差≤±1%

12. 有效拉伸空间(不含夹具)：700㎜

13. 有效实验宽度：600mm；
14. 主机尺寸：总高度不超过2700mm
三、数据采集测控系统性能指标: 
1. 要求采用工业控制系统级记忆插头，标定数据存在记忆插头中，有别于传统试验机标定系数直接存储于软件中，这样即使计算机操作系统崩溃，也无需对设备进行重新校准标定，只需要将记忆插头中的数据导入软件即可。
2. 采集系统必须具备匹配HLE系列DIC数字图像相关系统
3. 输入输出端口：8路输入输出I/O；网口控制通讯通道：1路
4. 模拟通道数量： 4路模拟输入 ；数字通道数量：3路数字输入 
5. 变形示值相对误差:±0.5%（对应量程50mm,分辨力优于0.1微米）
6. 数据采集分辨率：不低于1250Hz（提供认证证书盖章复印件）
4、 产品配置要求
1. 主机：双空间主机（要求主机采用四根镀铬立柱贯穿活动横梁移动，控制系统装于主机内部，本机底座采用防水防潮设计，电气的离地面的高度不低于200mm，也不至于水淹等环境影响，同时试验过程中，保证操作人员的双脚亦能不至于踢到设备，提供实物样本资料）一台
2. 主机工作台面提供专用工程防腐防磨垫（要求垫子直接开模处理，以保护试台，提供实物样本资料）一套
3. 伺服电机及驱动器：日本进口品牌一套

4. 减速机：进口品牌
5. 负荷传感器： 300kN高精度传感器一只
6. 控制器：全数字多通道闭环控制器一台
7. 电子引伸计：标距：50mm，变形量：5mm一只

8. 专用测试软件:静态力衰减试验控制软件（以提供该软件著作权登记证书为优先）
9. 数据采集、处理及输出集成系统一套

10. 电脑桌一张

5、 夹具指标
1. 夹具形式：液压楔形自锁拉伸夹具一套              
2. 平钳口配置：0-12mm、12-24mm各一套，用于板材试样夹持。
3. V型钳口配置：Φ5-12mm、Φ12-22mm各一套，用于棒材试样夹持。
4. 压缩夹具一套
6、 产品质量和售后服务保障要求：
1. 设备制造商提供测量管理体系认证盖制造商公章复印件（预中标单位可提供原件复查）
2. 本设备制造厂家静态力衰减试验控制软件拥有自主知识产品（以提供著作权登记证书盖章复印件优先），确保免费为用户升级试验软件，优惠为用户扩展实验功能，产品质量保证期不低于一年，终身服务。质保期后用户向厂家购买的其他附件只收取材料费和加工费，不收取管理费。
3. 提供设备制造商售后服务承诺书原件。

4. 提供免费的5年检定业务服务。
