机械原理陈列柜技术规格要求
一、详细技术规格
1.本项目为交钥匙工程。
2.每台装置需配套仿真软件一套（需现场演示,不超过10分钟）。
二、机械原理陈列柜
	序号
	主要内容
	设备名称
	数量

	1
	机械原理陈列柜
	机械原理陈列柜
	1套

	
	
	配套教学仿真软件包
	1套



三、设备的配置技术要求

	一、机械基础陈列柜

	1
	技术性能
	1. 输入电源：单相三线～220V±10% 50Hz。
1. ★陈列柜柜体采用铁质双层亚光密纹喷塑结构，柜内展示面板为超豪华铝塑夹层板，设有四个带刹车万向轮，便于移动和固定。
1. 陈列柜中模型采用铝合金精制而成，配备指示灯和文字说明；柜内大标牌名称采用中英文对照制作；电动模型采用微电机驱动，可连续运行。
1. 陈列柜中模型动作和讲解由多功能语音播放控制系统控制，系统主要由键盘、液晶屏显示、无线遥控器、MP3播放器、功放板、继电器控制板和单片机主板等组成。
1. 键盘由循环播放键、停止键、全转动键、复位键和12个数字键组成。通过键盘操作可实现讲解和模型动作同步进行、只讲解不动作、只动作不讲解等功能。
1. 液晶屏上可显示当前讲解模型的序号及名称。
1. 通过遥控器可无线控制（相应按键对应模型序号）陈列柜中相应模型。
1. MP3播放器是一个提供串口控制的智能语音模块，语音内容可通过USB接口高速下载，可任意由用户更换，并提供256M Flash存储器。
1. 键盘和无线遥控器的信号通过CPLD将信号传给单片机，单片机根据所接收的信号来控制液晶屏的显示并通过串口来控制MP3的播放，与此同时CPLD输出信号控制继电器的通断，从而达到控制机械模型的目的。
1. 陈列柜内装有30W照明日光灯，配装玻璃推门防尘。
1. 陈列柜内装有扬声器，满足100平方米实训室教学要求。
1. ★单个陈列柜外形尺寸（长×宽×高）：1220mm×530mm×1950mm，尺寸误差范围±3%。
1. ▲根据外形尺寸需提供设备的真实彩色图片
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	陈列柜配置
	1）设备配置清单

	
	
	陈列项目
	主要内容
	备注

	
	
	机械的组成
	(1)前言（48个字、贴图）(2)内燃机      (3)蒸汽机
(4)缝纫机（实物剖视）   (5)球与平面副  (6)螺旋副   (7)回转副  
(8)移动副  (9)圆柱副    (10)曲面副     (11)球面副
	

	
	
	平面连杆机构类型
	(1)曲柄摇杆机构  (2)双曲柄机构        (3)双摇杆机构       
(4)曲柄滑块机构  (5)曲柄摇块机构      (6)转动导杆机构
(7)移动导杆机构  (8)曲柄移动导杆机构  (9)双滑块机构       
(10)双转块机构
	

	
	
	平面连杆机构应用
	(1)曲柄摇块泵    (2)曲柄摇杆泵  (3)鄂式破碎机  (4)飞剪
(5)压包机        (6)翻转机构    (7)摄影升降机  (8)起重机
	

	
	
	凸轮机构
	(1)滚子凸轮机构  (2)滚子、尖端、平底
(3)平底凸轮机构   (4)移动凸轮机构  (5)盘型凸轮机构
(6)槽凸轮机构     (7)等宽凸轮机构  (8)等径凸轮机构  
(9)主回凸轮机构  (10)圆弧凸轮机构 (11)球面凸轮机构
(12)圆锥凸轮机构  (13)圆柱凸轮机构
	

	
	
	齿轮机构的类型
	(1)圆柱齿轮机构    (2)内啮合直齿圆柱齿轮机构  (3)齿轮齿条机构   (4)斜齿圆柱齿轮机构  (5)人字圆柱齿轮机构  (6)直齿圆锥齿轮机构
(7)曲线圆锥齿轮机构  (8)螺旋齿轮机构      (9)螺旋齿轮齿条机构 (10)圆柱蜗杆蜗轮机构 (11)弧面蜗杆蜗轮机构
	

	
	
	齿轮的基本参数
	(1)渐开线齿轮各部分名称与符号（贴图）  (2)渐开线的形成  
(3)摆线的形成  (4)齿数   (5)模数   (6)压力角  (7)齿高系数
	

	
	
	轮系的功用
	(1)定轴轮系      (2)行星轮系   (3)差动轮系
(4)周轮轮系功用获得大传动比    (5)实现特定的运动
(6)运动合成      (7)旋轮线     (8)行星轮系应用实例（减速器）
(9)汽车后桥差速器 (10)谐波传动减速器 (11)摆线针轮行星减速器
	

	
	
	间歇运动机构
	(1)外齿式棘轮机构   (2)内齿式棘轮机构    (3)摩擦式棘轮机构     (4)外啮合槽轮机构   (5)内啮合槽轮机构    (6)球面槽轮机构
(7)齿轮式间歇机构   (8)渐开线不完全齿轮机构
(9)摆线针轮不完全齿轮机构   (10)凸轮式间歇机构 
(11)停歇机构    (12)停歇曲柄连杆机构
	

	
	
	组合机构
	(1)行程扩大机构        (2)换向传动机构    (3)齿轮连杆曲线机构
(4)实现给定轨迹的机构  (5)实现变速运动的机构  (6)同轴槽轮机构
(7)误差校正机构        (8)电动马游艺装置
	

	
	
	空间连杆机构
	(1)RSSR空间四杆机构   (2)RCCR联轴节      (3)4R万向节      
(4)4R揉面机构 (5)RRSRR角度传动机构 (6)萨勒特（sarnit）机构
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	配套教学仿真软件包
	1）模块详细清单

	
	
	名称
	型号及规格
	数量
	备注

	
	
	★电机拆装与维修仿真实训软件（开标现场演示）
	软件采用3D技术与交互式动画相结合的方式，模拟电机拆装的过程，可实现以下功能：
1. 变压器的结构认识
2. 变压器的拆装
3. 单相交流异步电动机的结构认识
4. 单相交流异步电动机的拆装
5. 三相交流异步电动机的结构认识
6. 三相交流异步电动机的拆装
7. 三相同步电机的结构认识
8. 三相同步电机的拆装
9. 直流电动机的结构认识
直流电动机的拆装
	1套
	

	
	
	★安全用电仿真实训软件
	软件以Flash动画与3D虚拟仿真相结合，模拟了安全用电基础知识、人体阻抗的认识和测试、直接触电的认识和实训操作、人体在遭受电击时的电流途径、间接触电的认识和实训操作、IT供电系统、TT供电系统、TN-S供电系统、TN-C供电系统、TN-C-S供电系统、指令标识的认识、电气火灾产生的原因及处理方法等。通过实训能够对学生进行安全用电教育，提高学生的安全意识，使学生学会一些自救的方法，让学生在遇到危险时能采取一定的安全措施，保护自己，以及熟悉各种电气事故产生的原因和处理电气事故的实用操作措施，减少电气事故的发生。
	1套
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	其他
要求
	1）为增强“配套教学仿真软件包”的实验效果及确保软件产品的性能可靠性，激发学生学习的兴趣，投标时提供省级部门出具的软件测评报告，带原件备查。
2）设备生产厂家能够满足ISO9001：2008 质量管理体系认证证书、ISO14001：2004 环境管理体系认证证书、OHSAS18001：1999 职业健康安全管理体系认证证书、ISO1001：2003测量管理体系认证证书、SA8000:2008社会责任管理体系认证证书、计算机信息系统集成企业资质证书、标准化良好行为AAA证书等要求。
 ★3）中标供应商需在中标后7日内抽取样机备查，并符合比选文件及用户要求，进行测试；如在规定时间内不能提供样机测试则按虚假应标处理。顺延第二中标供应商。
[bookmark: _GoBack]★ 4）供应商须在报价文件中提供机械原理实训室的三D 效果图（根据教室实际情况进行设计）。




